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wilill Produksjonsteknologi

I Additiv Tilvirkning
~ * Integrert prosess- og designutvikling
* Materialkunnskap og prosessmodellering
* Digitale aspekter
* Standardisering, IP og sertifisering
* Hybride produksjonsoppsett

Industriell Robotikk og Automatisering

* Fleksibel og sensorstyrt automatisering

* Sensorsystemer og prosesstyring for adaptiv
handtering og styring

* In-line inspeksjon, datainnsamling og
dataprosessering

* Produksjonssimulering

* Analyse av prosessflyt, balansering og
optimalisering

* Qvervakning og baneplanlegging

* Egenutvikling av gripere og prototyper



Hva er eksisterende drivere og trender?

Ngkkelord assosiert med «Manufacturing Automation»

2014-2018
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Teknologi for et bedre samfunn
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Hva er eksisterende drivere og trender?

Industri 4.0
Digital tvilling o
INDUSTRY 4.0
Adaptiv robotstyring og planlegging L CC T S
& @ & ®

Cloud-computing og datautnyttelse

Grgnn omstilling

SINTEF
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Vare fremtidsbriller 5.0

- /\ @ /\ Effektive

prosesser

Sustamable

Overvakning
og planlegging

Fleksible og Maskin/robot
robuste og menneske
prosesser interaksjon
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Resilient

Human centric

SINTEF



®,

Vare fremtidsbriller

Coboter utstyres med kamerasystem som mottar
lyssignaler fra hansken.

Her representert ved forsker Andrej Cibicik.

Foto: SINTEF Manufacturing
https://gemini.no/2023/10/nar-kollegaen-pa-byggeplassen-er-en-cobot/
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Roboter trenes til a skjgnne talekommandoer
og handle pa bakgrunn av dem.

Foto: SINTEF Manufacturing
https://gemini.no/2023/10/nar-kollegaen-pa-byggeplassen-er-en-
cobot/
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Vare fremtidsbriller v
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o . . Avviksdeteksjon mellom punktsky og BIM-modell
Lokalisering og navigasjon for ‘bakkebaserte’ roboter. - bestemme om arbeidet er forsinket eller fgr tia
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Logging av operatgrer pa byggeplassen
- direkte visning i modellen
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https://www.bimprove-h2020.eu/ SINTEF
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Teknologi for et bedre samfunn




